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隨著第一艘商用自動駕駛與遠端操控的船舶即將於未來數年間

問世，DNV GL 適時發佈最新的船級指導方針，以期於各項新科技之

間建立安全運用的文化。 

DNV GL – 海運部執行長 Knut Ø rbeck-Nilssen 表示：「各項海運

科技所運用的新型感測器、連線、分析及控制功能已經為航運的遠端

操控與自動駕駛奠定良好的基礎。自動化的提升，無論在決策支援、

遠端操控或自動駕駛方面，無疑具有改善海運安全性、效率及環境績

效的莫大潛力。為充分發揮此般潛力，業界需要一套健全、可供依循

的標準，使新系統能夠及早問世並確保各項科技得以安全運用。」 

DNV GL 表示，新發佈的指導方針將涵蓋各類型無法融入現有法

規的新式操控概念，以及涵蓋各項新穎科技–其控制功能一般是由人

力執行。新式操控概念方面，指導方針可協助有意實現新概念的各方
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能夠依循船旗國替代性設計要求而獲致認可。新穎科技方面，供應商

可使用指導方針取得原理上的認可。 

指導方針囊括導航、船舶工程設計、遠端控制中心與通訊，其中

格外強調網路資安與軟體測試 – 在軟體與通訊系統方面隨著對自動

駕駛與遠端控制概念的仰賴而浮現出的兩大關鍵領域。概念合格認證

流程及技術合格認證流程，於風險分析中均納入網路資安領域。不僅

是系統本身，相關基礎建設及網路元件、伺服器、操控站及其他端點

也應將網路資安納入考量並盡可能結合多層防衛措施。軟體方面，軟

體系統的品質保證至關重要，健全的開發流程及多面向終端產品測試

策略亦應充分運用，以保障其運作安全性。 

Ø rbeck-Nilssen 表示：「這是完全實現這些科技的第一步，而我

們仍持續由多項目前執行中的專案汲取經驗。在導航系統、工程設計

功能等部分領域中，我們已能依據現行的船級規定提供技術指導，同

時也會隨著進度依序發佈更新的指南與規定。」 
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